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1 Verwendungszweck

Das ANZ 05 ist ein busfahiges Anzeige- und Parametriergerat fur CAN-busfahige Gerate der ESA
Elektroschaltanlagen Grimma GmbH. Es verfugt Uber zwei Kommunikationsschnittstellen (CANO und
CAN1) und kommuniziert Giber diese mit anderen am Bus angeschlossenen Geraten.

Das ANZ 05 kann weitere in den Bus eingespeiste Signale, z.B. von Fremdsystemen verarbeiten.
Dies kénnen unter anderem Systeme der Heizungs-, Liftungs- und Klimatechnik, Signale aus dem
KNX(EIB)-Bus oder auch von SPS-Steuerungen sein.

Weiterhin besitzt das Gerat zwei Relais, deren Funktionsweisen lber das Menu einstellbar sind.
2 Funktionen

2.1 Anzeige von Messwerten

Im Display (Vollgrafikanzeige) kobnnen Messwerte von folgenden Geréten dargestellt werden, z.B.:

= Spannungsuberwachungsgerat mit Umschaltungssteuerung SPR-107-V.4

= [solations-, Last- und Temperaturiberwachungsgerat ILT-107-V.4

= Differenz- und Betriebsstrom-Uberwachungsgeréate der Typen RCM-W8/W24
= Differenzstrom-Uberwachungsgeréate des Typs RCM-W6

* Multifunktionales Umschalt- und Uberwachungsgerat UEI-710-V.5

2.2 Anzeige von Betriebs- und Fehlermeldungen

Das ANZ 05 kann eintreffende Zustandsmeldungen von Geraten als frei projektierbare Meldungen
anzeigen.

Die Erfassung der Betriebszustande erfolgt Giber den CAN-Bus. Die Meldungen erfolgen als Vollgra-
fikanzeige, optisch mit den Status-LEDs und mit einem akustischen Signalgeber (Hupe) bei Warn-
und Stérungsmeldungen.

Den zu erwartenden Betriebszustanden werden drei Meldelevels zugeordnet:

= Betrieb

= Warnung

= Stbrung
Eine grol3e hinterleuchtete Vollgrafikanzeige dient zur tbersichtlichen Darstellung der Informationen.
Die Meldungstexte kdnnen mit einem Projektierungstool frei projektiert werden. Nach quittieren des
Alarms kann zwischen der Anzeige der Messwerte und den Meldungen gewechselt werden. Es kén-

nen bis zu 1000 verschiedene Ereignisse angezeigt werden. Die Meldungen werden als vierzeiliger
Text ausgegeben.
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2.3 Parametrierungsmaglichkeiten von RCM-Geréaten

2.3.1 Allgemeines

Folgende Geréte kdnnen Uber das ANZ 05 parametriert werden:

= Differenzstrom-Uberwachungsgerate des Typs RCM-W6
= Differenz- und Betriebsstrom-Uberwachungsgeréate der Typen RCM-W8/W24

2.3.2 Betriebsstromiberwachung

Abhéngig vom Typ des Strommesswandlers kénnen (iber jeden Kanal eines Uberwachungsgerétes
der Typen RCM-W8/W24 Betriebsstrome gemessen werden. Dabei werden die Stréme der Verbrau-
cher Uiber die angeschlossenen Strommesswandler erfasst.

L1 L2 L3 N

RCM-Wx
C>—|
D
D
D
Abb. 1: Vereinfachte Darstellung einer Betriebsstrommessung

Am ANZ 05 werden die aktuellen Betriebsstrome angezeigt.
2.3.3 Differenzstromiberwachung

Uber jeden Kanal der RCM-Geréte kénnen mit Strommesswandlern Differenzstrome gemessen werden.
Es werden die gegen Erde oder andere Pfade abflieRenden Fehlerstrome Uber die Strommesswand-
ler erfasst, z.B.:

= In den Einspeisungen

= In den Abgangen (Verbraucher und Anlagen)

= Vagabundierende Stréme in TN-S Systemen (PEN und N-Leiter)

= An zentralen Erdungspunkten
PE L1L2L3N

< >— RCM-Wx

Abb. 2: Vereinfachte Darstellung einer Differenzstrommessung

Am ANZ 05 werden die aktuellen Differenzstréme angezeigt.
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2.34 Warn- und Ansprechschwellen

Warn- und Ansprechschwellen sind parametrierbare Grenzwerte, welche an die zu (berwachenden
Stréme angepasst werden kénnen.

Bei Erreichen dieser Schwellen setzen die RCM-Geréate Meldungen auf den CAN-Bus ab. Die Relais
des ANZ 05 werden ebenfalls gesetzt, wenn diese dementsprechend eingerichtet worden. Die Warn-
und Ansprechschwellen sind fir jeden Kanal separat einstellbar.

Uberwachen eines fiktiven Betriebsstromverlaufs

RCM-WS8: Stormelderelais reagiert auf Ansprechschwelle
(Meldungen werden immer bei Uber- bzw. Unterschreiten von Warn- und
Ansprechschwellen (mit eingestellten Verzogerungszeiten) auf den CAN-Bus
Ubertragen)
tva= tvw

ANZ 05: Relais 1 reagiert auf Warnung (oWS, uWS) oder Stérung (0AS, UAS),
Relais 2 ist ohne Funktion

11 N S

uws

o]

—
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UAS

RCM-W8:
Stérmelderelais aktiviert

ANZ 05:
Relais 1 aktiviert

Ansprechmeldung

Warnmeldung
t
Liein tvw tva
tva
(keine Meldung, da tlein < tva)
Abb. 3: Fiktiver Betriebsstromverlauf

IB Betriebsstrom
t Zeit

tlein  Einschaltstromspitze eines Verbrauchers

tva Verzdgerungszeit der Ansprechmeldungen (parametrierbar), > tlein - sonst Meldung!
tvw Verzégerungszeit der Warnmeldungen (parametrierbar)

0AS  obere Ansprechschwelle (parametrierbar)

oH oberer Hysteresebereich (parametrierbar, siehe Kapitel 2.3.5 auf Seite 7)

OoWS obere Warnschwelle (parametrierbar)

uWS untere Warnschwelle (parametrierbar)

uH unterer Hysteresebereich (parametrierbar, identisch mit oberen Hysteresebereich)
UAS untere Ansprechschwelle (parametrierbar)
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Fur die Differenzstromiiberwachung ist nur die Auswertung der oberen Warn- und Ansprechschwel-
len pro Kanal sinnvoll.

Uberwachen eines fiktiven Differenzstromverlaufs

RCM-WS8: Stormelderelais reagiert auf Warn- und Ansprechschwelle
(Meldungen werden immer bei Uber- bzw. Unterschreiten von Warn- und Ansprech-
schwellen (aber mit eingestellten Verzdgerungszeiten) auf den CAN-Bus
Ubertragen)

ANZ 05: Relais 1 reagiert auf Warnung (oWS) oder Storung (0AS),
Relais 2 ist ohne Funktion
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|
=
'
'
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'
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Zeitvorsprung| | flr vorbeugende Instandhaltung

oWSs

\ normaler Bereich

RCM-W8:
Stormelderelais aktiviert

ANZ 05:
Relais 1 aktiviert

I B |
S

Ansprechmeldung
Warnmeldung

tww tva
Abb. 4: Fiktiver Differenzstromverlauf
IA Differenzstrom
t Zeit
tva Verzdgerungszeit der Ansprechmeldungen (parametrierbar)
tww Verzégerungszeit der Warnmeldungen (parametrierbar)
0AS obere Ansprechschwelle (parametrierbar)
oH oberer Hysteresebereich (parametrierbar, siehe Kapitel 2.3.5)
oWS obere Warnschwelle (parametrierbar)

2.35 Hysteresebereich

Obere und untere Ansprechschwellen besitzen einen parametrierbaren und jeweils gleich grof3en Hyste-
resebereich. Fir jeden Kanal der RCM-Gerate kann der Hysteresebereich einzeln definiert werden.
Uberschreitet zum Beispiel der gemessene Betriebsstrom die obere Ansprechschwelle und sinkt wieder
ab, wird die Ansprechmeldung erst nach Unterschreiten des oberen Hysteresebereiches zuriickgesetzt.

2.3.6 Verzdégerungszeiten

Folgende Verzdgerungszeiten kénnen fir die Differenz- und Betriebsstromiberwachung an den
RCM-Geréten eingestellt werden:

= Verzdgerungszeit der Ansprechmeldungen (tva)
= Verzdgerungszeit der Warnmeldungen (tvw)
= Ricksetzverzogerungszeit der Ansprech- und Warnmeldungen (tvr)
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2.4 Relaisfunktionen

Zwei im ANZ 05 integrierte Relais kénnen fiir unterschiedliche Zwecke genutzt werden:

= Als Stérmelderelais beim Uber- bzw. Unterschreiten der Warn- und/oder Ansprechschwellen

(RCM-Geréte)

= Als Stormelderelais fur
ILT-107-V.4, UEI-710-V.5)

die Ausgabe von Geratefehlern (Geratetypen SPR-107-V.4,

= Zur speziellen Auswertung von Stérmeldungen der Geréate SPR-107-V.4 und UEI-710-V.5
Es besteht die Mdéglichkeit, den Ausfall der Leitung 1 in Anlagen nach DIN VDE 0100-710
(VDE 0100 Teil 710):2002-11 (Einsatzfall Krankenhaus) auszuwerten, so dass die Relais zeit-
verzdgert einen Kurzzeitimpuls (1 s) abgeben. Dies kann zum Beispiel einen gezielten Last-
abwurf herbeifiihren. Voraussetzung dafur ist, dass das ANZ 05 an einer sicheren Stromver-
sorgung betrieben wird (Leitung 2 oder zusétzliche Stromversorgung).

= Zur Auswertung bei Tableauausfall (Eigentuberwachung)

Die Arbeitsweise der Relais kann nach dem Arbeitsstrom- bzw. Ruhestromprinzip erfolgen.

3 Gerateabmessungen und Anschlisse

3.1 Gerateabmessungen

G HopEQ

nnnnnnn

l'r) —
> -]
e e T
ElEEO
L]
295
286 (Ausschnittmal})
260
Abb. 5; Gerateansicht und —abmessungen
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186 (Ausschnittmal})

inklusive
Klemmen

90
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3.2 Anschlussschaltbild
)
«
P Betriebsspannung A~
= Relais 1 Relais 2 24V DC CANO CAN1 o
1411 12 1411 12 .- CANO & Tom Temn LY.
’/O © C‘\ (0 © 01 '9 C‘ 'v‘on on
off off .
( 2
S| Bussegment:
z Bereichsubergreifender Bus
2 Weitere CAN-Gerate

Abb. 6: Anschlussschaltbild
CANO/CAN 1 Adernbelegung Adernfarbe
1 24V DC GND blau
2 CAN-Low weifd
3 Schirm Beilaufdraht (Schirm)
4 CAN-High gelb
5 +24VDC rot
6 Schirm Beilaufdraht (Schirm)
Tab. 1: Anschlussbelegung CAN 0/ CAN 1
HINWEIS: Die Klemmen 3 und 6 sind bei den Geraten und Klemmenadaptern (,IN“ und ,OUT")

intern miteinander verbunden.

Relais 1/ Relais 2 Zustand Kontakte
(geschlossen)
Arbeitsstromprinzip: Gerit aus 11 12
\
] ] | Gerat an / keine Meldungen bzw. Fehler 11 12
i K
M 14“ Gerat an / Ansprechmeldung aktiv bzw. Fehler liegt an 11 14
Ruhestrompnnmp: Gerit aus 1 12
[11] |
l\‘ ! | Gerat an / keine Meldungen bzw. Fehler 11 14
C o K _ |
M @ Gerat an / Warn- oder Ansprechmeldung aktiv bzw. Fehler liegt an 11 12

Tab. 2: Arbeitsstrom- und Ruhestromprinzip der Relais
3.3 Busstruktur und Anschluss von optionalen Busteilne
HINWEIS:

hmern

Eine detaillierte Beschreibung des Bussystems ist in der Montageanleitung zum

Standard-Feldbus (CAN) der ESA Elektroschaltanlagen Grimma GmbH zu finden.
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3.4 Applikationsbeispiele

ANZ 0S

/:
—
Relais 1 Relais 2 24V CANO CAN1
141112 141112 + - C1A2N3% 56 Term Term C1A2N3:h 56

loool ) ) on on
|||| ﬁoﬁ off

4
% S| Bussegment:
Bereichsubergreifender Bus
Weitere CAN-Gerate
Zum Beispiel: Zum Beispiel:

Geratetyp SPR Geréatetyp RCM

0 000 O0O0 000000 |00 000

Erste Leitung Zueite itung ‘Abgangsleitung

'ILOOOOOOOOJ l\OODOOOOOJI’

e K kT ok
wiowe  wow W ws  wwe

101112 113 IN 211 212 213 2N ALLAL2 AL3 AN | k| 525154

@ Leiung1  Beried @
®Ling2 cav @

Normalbetrieb

® Betrieb

000000000 [[Goccoe st |oooo0o0 oo

{1

Bussegment: Bereichsbus max. 2500 m

(=2
-
= =. [oe]
oLms EL=230V ZL=228V a e ® can
@ Steverspannung Betrieb Leitung 1 r>\<1
x
SN SPR107-V.4 C z
_ >
=
DILDI2DI3 DI 24v (-
111221223132424144 CAN-BUS e w4+ 4o @
%
~

CAN

Weitere CAN-Gerate

Abb. 7: Applikationsbeispiel mit SPR-107-V.4 und RCM-W8
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Applikationsbeispiel einer méglichen Zusammenschaltung

Abb. 8:
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Montage und Anschluss

Der Einbau des ANZ 05 erfolgt z.B. in Installationsverteilern oder Hohlwéanden. Montage, Anschluss
und Inbetriebnahme dirfen nur durch Elektrofachpersonal unter Beachtung der bestehenden
Sicherheitsvorschriften erfolgen.

Das ANZ 05 ist entsprechend dem Anschlussschaltbild und unter Beachtung der Kennwerte der ein-
zelnen Anschliisse anzuschliel3en. Die technischen Daten des Geréates sind zu beachten.

HINWEIS: Die Erstinbetriebnahme des ANZ 05 sollte wegen der damit verbundenen Anpas-
sung an den jeweiligen Einsatzfall durch einen autorisierten Service-Techniker der
ESA Elektroschaltanlagen Grimma GmbH vorgenommen werden.
5 Bedientasten und Anzeige
L] ]
Sman HoyEC° 1
STORUNG D 2
WARNUNGD 3
BETRIEB D 4
5
| 6
24 [ o [ o2 || 2 7
' 8
[] L]
9

Abb. 9: ANZ 05 - Frontansicht

a b~ WN P

12

Display (LCD)
Status-LED ,Stérung®
Status-LED ,Warnung*
Status-LED ,Betrieb”
Taste ,ESC*

Taste ,Auf”

Taste ,Enter”
Taste ,Ab“

© 0N O

Taste ,LED-Test"
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6 Meldungen / Kommunikationsschnittstellen

Betriebs- und Fehlermeldungen der zu Uberwachenden Gerate werden lGber LEDs und das Display
des ANZ 05 angezeigt und kénnen Uber die potenzialfreien Wechselkontakte der integrierten Stor-
melderelais ausgegeben werden, wenn diese entsprechend eingerichtet sind.

Uber die Kommunikationsschnittstelle (CAN) wird die Weiterleitung der Messwerte und aktuellen
Betriebs- und Fehlerzustéande an externe Peripheriegerate (z.B. Tableaus) sowie die Aufschaltung
an die Gebaudeleittechnik realisiert. Folgende Meldungen kdnnen angezeigt werden:

= Messwerte der zu Uberwachenden Geréte

= Messwerte der angeschlossenen Klimaanlagen

= Uberlast in IT-Systemen

= Ubertemperatur von IT-System-Trenntransformatoren

= |solationsfehler AC 230 V IT-System

= Isolationsfehler AC 24 V IT-System

= Adressenkonflikt

= Fehlerhafter Abgangsstromkreis bei angeschlossenem Isolationsfehlersuchsystem

= Geratefehler der Uberwachten Geréate

= Ausfall der Giberwachten Leitungen (SPR-107-V.4 bzw. UEI-710-V.5)

PI' ANZ 05 Stand: 11-2010 13
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7 Technische Daten
Betriebsdaten
BetrieDSSPANNUNG US ....coooiiiiiiiiiie ettt DC 24 V (PELV)
ArDEItSDEIEICH .o 0,85...1,25x Us
Lo =] 017514 o] r= LU X o 1 SRR ca.6W

Bedien- und Anzeigeelemente

Vollgrafik-ANZeige (LCD) .....coiiiii ettt 240 x 108 Pixel
Folienoberflache...........cccovvvvee e resistent gegen Reinigungs- und Desinfektionsmittel
Bedienelemente ... 5 Tasten (Folientastatur hinterleuchtet)
Anzeigen transparent, hinterleuchtet ............ccococeeiiiiieens ,Betrieb®, ,Warnung® und ,Stérung*
SONStGE SIGNAIGEDET ... ... e Hupe
Relais

Zwei Melderelais ............cccceeviiieeininnen. Stormeldung oder parametrierbar zur Lastabwurfsteuerung
Y od = 1 (o | [1=To = P PPERR 1 Wechsler
KontakthemessungSSPanNUNG ..........ueiiiiii it AC 250V /DC 30V
EINSCRAIVEIMOGEN ... e e e AC/DC5A
ArDEITSWEISE ..vvvvviie e parametrierbar: Arbeits- oder Ruhestrom
Zeitverzégerung Ausldsung (z.B. fur Lastabwurfsteuerung) ...........coccvveeee. parametrierbar 0 ... 99 s
dabei AUSIOSEIMPUIS ......eeiiiiiiiiee ettt e e e s s e e e s aar e e e s srne e e e snreeenaas ls

Kommunikationsschnittstelle / Protokoll
Schnittstelle / Protokoll...........cccceeeviiiiiieee e 2 x CAN / CAN (2.0) nach 1ISO 11898

Prufung der elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMV)

Storfestigkeit nach EN 61000-6-2:Méarz 2000 Fachgrundnorm - Storfestigkeit Industriebereich
Stoéraussendung nach EN 50081-1

Umgebungsbedingungen

Umgebungstemperatur (bei Betrieb) nach EN 61557-8:1997..........ccccocviiiiieeeininnnen. -5°C bis +45°C
Umgebungstemperatur (bei Lagerung) nach EN 61557-8:1997........ccccccccevvvvvvvennnnn. -25°C his +70°C
Klimaklasse nach IEC 721 ........ooociiiiiiiiiiiiiieee e 3K5, ohne Betauung und Vereisung
Einbaubedingungen

[T o= TU 1 F= o = SRR beliebig
(0] a1 7= To [ TP UERT T in Schaltschranktiren / in Hohlwanden
Ausschnittmalle Gehause in MM (H X B) ....oooiiiiiiii e 186 x 286
Einbautiefe (Klemmen eiNgEreChNEet)........ooceeieiiiiie e e e 90 mm
Abmessungen Frontplatte in MM (H X B) ....coeiiiiiiiiiiiiee e 195 x 295
ANSCRIUSSAIT ...ttt e e e e e e st e e e e e e e s nbabeeeeaaeeeaans Steckklemmen
Anschlussquerschnitt /eindrahtig/mehrdréhtig ...........cccoocvveiiiineennn. 0,2 ... 2,5 mm? (AWG 24-11)
Schutzart nach DIN EN 60529 fiir Tableauvorsatz / Klemmen (Einbaugehause) ............ IP54 /1P20
EntflammbarkeitSKIASSE .......coooiiiiie e UL94V-0
LT Tl o | S PP PP P PO PPP ca. 1300 g
Bestellangaben

e A L SRR Art.-Nr. 0080160
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